DISENO DE MECANISMOS

ESTATICOS Y BALANCEADOS

La actualizacién por la tecnologia y las nuevas mecdanicas que se encuentran en los difer-
entes procesos para los mecanismos estaticos y balanceados, llevan a un andlisis sobre
lo que es aplicar la fuerza y mantener el equilibrio estatico; como ingeniero en meca-
trénica generamos muchas ideas sobre como se disefia estos mecanismos que
permiten que cada maquina logre tener su funcionamiento idéneo.

De acuerdo a lo que hemos experimentado en cada uno de los procesos
relacionados, ejemplificamos que el Disefio de mecanismos estatico y
balanceados, es el mantener la fuerza aplicada para generar un movimien-
to sin anadirmas fuerza que lainicial para vencer la carga inercial.
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El uso del balanceo estatico esta siendo utilizado y ejercido a través de
diversas aplicaciones como lo es el balanceo eslabonamientos y manipu-
ladores paralelos; con las acciones tecnolégicas que vamos encontrando
y la generacion de nuevos métodos, podemos disfrutar de estos movi-
mientos y de las acciones con una mejor compensacion y estabilidad.
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Tras mis anos de experiencia dentro del campo laboral profesional, gener-
amos muchos sistemas en los que encontramos oporhzidades para ir
aprendiendo y mejorando sobre estos ﬁhatos que permiten lareduccion
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de rigidez operativos a mecanismos flexibles, generando un incremento Con el paso de los afos, los
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de eficiencia energética o habilidad para mantener una energia como mecanismos van cambiando, la

ienta. ! inteligencia y herramientas se unen

respuesta a la fuerza de entrada y salida de una herra
-~ e para generar mayores impactos en los

La ingenieria mecatrénica nos ha llevado al aprendizaje de muchas funcionamientos generales, es por ello,
aplicaciones de estos métodos, siendo hoy, en México, una actualidad que a través de la diversidad de aplicaciones
en la que lleva a relacibnar muchos temas dé interés dentro de este de fuerza inicial y del mantenimiento de la
diseno. misma sin afadir fuerzas externas, conseguimos

A que los resultados puedan ser positivos.
A lo largo de nuestra labor profesional, conocemos
que los trabajos que se relacién con el balanceo estatico, es debido a una reduccién de rigidez, al
aislamiento de vibraciones'y a una compensacién de gravedad.

El estado de movimiento de las fuerzas aplicadas para vencer la fuerza inercial, no debe estar involu-
crada con alguna otra fuerza, es decir, no se requiere de alglin otro elemento para mantener el funcio-
namiento para el que estos fueron creados y asignados dentro de su trabajo habitual.
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El incremento de los procesos tecnoldgicos y de las herramientas que se vuelven mlis sofisticadas ha
llevado a tener que generar mejores disefios para Fste tipode aéEiones, sin embargo, como especialis-
tas dentro de este campo laboral, debemos considerar que los desarrollos actuales estan para
compensar el peso del |mecanifmo con la Tlidad de lograr sin esfuerzo la carga de traijo que sle

presenta. L e ~ Y
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Con base a la experiencia, nos hemos marcado que el poder construir, probar y optimizar las estruc-
turas de las maquinas generan que el impacto de laindustria pueda ser local, que todo aquello que se
genera puedan obtener un beneficio para su funcionamiento adecuado y lograr mejores opciones
para la estabilizacién de fuerzas en las acciones ejercidas.

México es un pais que se encuentra en constante cambio y que genera mejores opciones para la
industria manufacturera, por eso los trabajos que se implementan con la actualidad llevan un amplio
estudio para generar actividades con mayor precisiéon y ocuparse de buenos resultados que gestion-
an el diseio y los métodos para las herramientas de tareas.

Es cierto que, con el crecimiento de la tecnologia en cualquiera de los rubros de la mecatrénica, el
desafio se vuelve aun mayor para todos aquellos especialistas que deseamos conseguir un mejor
resultado, sobreponiendo los mejoramientos que logramos registrar ante estas innovaciones en el
campo laboral.

La mecatrénica y su diseno estatico y de balan-
ceo, son la esencia de la actualidad en nuestra
labor; son mas las industrias en México se de
adhieren para estos formatos que generan

las 6ptimas condiciones para las tareas de

diseno y la concepcién de sistemas
técnicos.

Para esta constante evolucién en dicha ejemplificacion, remota a los
trabajos que se han generado a lo largo de los afios, que son cada vez mas
complejos y con mayores desafios para optimizar el rendimiento de los 5
componentes de las maquinas utilizadas en el territorio mexicani.
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p l\ I Sera dentro de los proximos afios cuando también los diseﬁoigestéticq_s \%
~ debalanceo sean una innovacién para todos aquellos que nos dedicamos
J . _ K I\a la profesién de la ingenieria mecatronica, que tiene como objetivo el,|__
= | ‘mantener la vida Gtil de las maquinas para cumplir con los objetivos de '

1 cada una de las industrias, en especial las manufactureras.
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| | Cada tecnologia que se ingresa a estas herramientas conllevan un

I desafio Unico, que como profesionales tenemos que asumir y cumplir
para el desarrollo de mejores opciones de vida Gtil dentro de cada maqui-
na que logramos conseguir mantener en la actividad diaria paralas indus-
trias mexicanas.

Los aios contintian avanzando y los nuevos modelos de maquinas con ellos
llegan para presentar una lectura diferente, dentro de los préximos cinco
anos, las tendencias actuales seran la realidad que todos aquellos dedicados a
esta labor deberemos de afrontar con mayor conocimiento, experiencia y mejo-
ramiento para la utilidad de cada una de estas herramientas.

Meéxico esta crecimiento rapidamentey los disefios de balanceo estatico llevan unreto
interesante, el conocimiento y la aplicacién de nuevos métodos para la mejora de las

funcionalidades de cada herramienta; son ahora el proyecto basado en nuevos algoritmos
y métodos aplicados para las labores de conservacion.
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Las maquinas con mayores sistemas neumaticos y de mejores softwares desarrolladas para la ;ﬁ\tomatizacién, generan una amplia

actividad que debemos resolver con la precisi(’)rygara sostener la vida Gtil de cada uno de los parametros conseguidos para optimi-
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zar el rendimiento estocastico, de vibraciones y de mantenimiento de fuerza(pg:a é\rft’a?ﬁhe’estas puedan generar un golpe que

afecte a las energias creadas para romper las barreras iniciales.
e e e



